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Nazev prototypu v originale

WP17MO05: Prototyp nakladniho vozidla obsahujici
podvozek s inteligentnim rizenim toku Kkrouticiho
momentu

Nazev prototypu anglicky

WP17MO05: Truck prototype containing chassis with
intelligent control of torque

Obrazek 1 Prototyp vozidla T158 se systémem TDM pii testech v tezkych adheznich
podminkach
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Interni oznaceni
T158_Vehicle_Prototype_ TDM_SYSTEM

Popis v originale

Prototyp vozidla byl vytvoren pro vyvijeny mechatronicky systém TDM. Tento systém
obsahuje elektronickou fidici jednotka ECU slouzici kinteligentnimu fizeni toku
hnaciho momentu. V ECU je implementovan ridici algoritmus pro automatické rizeni
uzavirani diferencialu pomoci specidlnich zubovych spojek. Tento mechatronicky
systém TDM — Tatra Drive Management je autonomni a ridi¢ se nemusi o nic starat.

Klic¢ova slova v originale
WP17Mos, fizeni hnactho momentu, prototyp vozidla, TDM systém, ECU, Tatra

Popis anglicky

The prototype of the vehicle was created for the developed mechatronic TDM system.
This system includes an electronic control unit ECU for intelligent torque control. A
control algorithm is implemented in the ECU for automatic control of the differential
lock using special dog clutch. This mechatronic TDM - Tatra Drive Management
system is autonomous and the driver does not have to worry about anything.

Klic¢ova slova anglicky
WP17M5, Torque Control, Vehicle Prototype, TDM system, ECU, Tatra

Parametry technické

Vyuzitim tohoto prototypu vozidla 1ze docilit automatického uzavirani diferencialu a
ridit inteligentné tok kroutictho momentu bez zasahu ftidice. Zakladni néavrh
prototypu vozidla s TDM systémem vychazi z hlediska pouzitych snimact a akénich
¢lenti pro hnaci trakt. Vyvoj je zaméren na sofistikované fizeni uzavirani prislusnych
diferenciald rtiznych usporadani hnaciho traktu vozidla. Signaly zfidici jednotky
ovladaji mechanické zubové spojky pomoci pneumatického valce, ktery je tizen
akénim ¢lenem. Zarizeni je umisténo ve spole¢nosti TATRA TRUCKS a.s., Areal Tatry
1450/1, 742 21 Kopfivnice, Ceska republika.

Parametry ekonomické

Vyuziti prototypu vozidla s mechatronickym systémem TDM pro inteligentni fizeni
toku hnaciho momentu umozni dosdhnout vyraznych aspor v palivu vyuziti hnaciho
momentu bez zasahu tidice, jelikoz uzavirani je realizovano kontrolnim algoritmem,
ktery inteligentné tidi tok kroutictho momentu. Pro komeréni vyuziti je treba se
obratit na spolecnost TATRA TRUCKS a.s. — Ing. Radomir Smolka, technicky reditel.
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Priloha
V priloze je prezentovan prototyp vozidla se systémem TDM pro inteligentni rizeni
toku krouticiho momentu.

Obrazek 2 HIL testovani prototypu vozidla s mechatronickym systémem TDM a
testovani s prototypem ECU



