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DataFile: Load Data
— Names of channels — Parameters of manoeuvre
steering wheel angle: stear sampling rate: 200 [Hz]
wvehicle yaw velocity: yawRate start of manoeuvre: 2 [=]
lateral acceleration: ay stabilization: 5 [s]
—Yaw Yelocity - Results —Lateral Acceleration - Results
response time: [s] response time: [s]
peak response time: [s] peak response time: [s]
overshoot value: [36] overshoot value: [26]
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Obrazek 1: SSI Analysis - uzivatelské prostiredi
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Popis v originale

The SSI Analysis application is used to evaluate the step steer input test (SSI) in
accordance with the ISO 7401-2003 norm. This tool calculates all the fundamental
characteristics: response time, peak response time and overshoot values for yaw rate
and lateral acceleration of the vehicle from the data record of the executed
manoeuvre. The behaviour of both variables is displayed graphically in the
application, including highlighted criteria of the time domain.

Klicova slova v originale
Step input, data analysis, driving manoeuvre

Popis Cesky

Aplikace SSI Analysis slouzi pro vyhodnoceni jizdni zkousky skokového natoceni
volantu dle normy ISO 7401-2003. Tento nastroj vypocitdva vSechny zakladni
charakteristiky: ¢as reakce, ¢as dosaZeni maxima a prekmit veli¢iny pro rychlost
staceni a boc¢ni zrychleni vozidla z datového zaznamu realizovaného manévru. Pribéh
obou veli¢in je zobrazen graficky v aplikaci véetné zvyraznéni kritérii ¢asové domény.

Klicova slova cesky
Skokové natoceni, analyza dat, jizdni manévr

Parametry technické

Vyuzitim toho vypocetniho néstroje lze hodnotit fiditelnost automobilu zkoumanim
odezvy vozidla na ridici impuls vytvoreny rychlym natocenim volantu. Tyto vlastnosti
automobilu jsou zjistény piredevsim analyzou pirechodové oblasti dat namérenych pri
provadéni manévru. Diky tomu je mozné kuptikladu hodnotit a porovnéavat rizné
vozidla vaci sobé, nebo analyzovat vliv zmény jednotlivych parametri konkrétniho
vozidla na zménu jeho chovani.

Parametry ekonomické

Program je napsan ve vyvojovém prostifedi Matlab vcetné interaktivniho
uzivatelského prostredi. Software lze §ifit zdarma a pouzivat jen k nekomercnim
ucelim. Uzivatel vSak neni opravnén software ¢i jeho soucasti jakkoliv ménit. Pro
komercni vyuZiti je tieba se obratit na autora:

Ing. Petr Hejtmanek

tel: +420541142265

Vyuziti mimo autorsky kolektiv
Skoda-Auto a.s.

Predano za projekt
18707 - NETME Centre - Nové technologie pro strojirenstvi

Kontaktni osoba
Ing. Petr Hejtmanek
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Telefon
+420541142265

Mistnost
D5/435

Prohlaseni

Prohlasuji, ze popsany vysledek naplnuje definici uvedenou v Metodice hodnoceni
vysledku vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2010, a ze jsem si
védom disledku plynoucich z poruseni § 14 zakona ¢. 130/2002 Sb. (ve znéni
platném od 1. Cervence 2009). Prohlasuji rovnéz, Ze na pozadani predlozim
technickou dokumentaci vysledku.

...................................................

Ing. Petr Hejtmének
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Prilohy

SSI Analysis

DataFile: T\Doktordt\Software\SSI_Analysis\Step Steer Input_DATA_01.mat ‘ Load Data

— Mames of channels — Parameters of manoeuvre

steering wheel angle: steer sampling rate: [Hz]
wvehicle yaw welocity: yawRate start of manoeuvre: [=]

lateral acceleration: ay stabilization: [5]

—Yaw Yelocity - Results———— —Lateral Acceleration - Results
response time: 0.134 response time: 0.311 [=]

peak response time: 0.371 peak response time: 0.601 [=]

avershoot value: 45.42 overshoot value: 13.09 [%68]

— Yaw Velocity — Lateral Acceleration

Obrazek 2: Ilustrativni priklad vypoctu kritérii manévru s grafickym zobrazenim dat



