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Popis v originale

Functional sample of the front axle for high performance cars is the realization of the
front axle design, which uses process optimization of kinematic characteristics of
suspension. It is suspension with McPherson strut and with lower arm, which is
composed by two separate bars. The axle is widely adjustable to accommodate its
properties to the specific character of the roadway.

Klicova slova v originale
kinematic characteristics, suspesion, high performance car, vehicle dynamics

Popis cesky

Funkéni vzorek predni napravy pro vysoce vykonna vozidla je realizaci navrhu predni
napravy, pii némz bylo vyuzito postupu optimalizace kinematickych charakteristik
zavéSeni kol. Jedna se o napravu se vzpérou McPherson a se spodnim ramenem
tvoreném dvéma samostatnymi tycemi. Naprava je v Sirokém méritku nastavitelna,
umoznujici prizpiisobeni vlastnosti konkrétnimu charakteru jizdni drahy.

Klic¢ova slova cesky
kinematické charakteristiky, naprava, vozidla, dynamika vozidel

Parametry technické

Néprava je urcena pro vysoce vykonné vozidla. Maximalni rychlost 250 km/h,
rozchod kol 1696mm. Néprava umozinuje nastaveni fady parametri (odklon,
sbihavost, pracovni vyska, klopné tuhosti, vysky stiedu klopeni, anti-dive, atd.).

Parametry ekonomické

Vyuzitim multibody vypoctii a optimalizaci se dosihlo zlepSeni ovladatelnosti vozu
pouzivajici navrzenou nipravu. Prinos navrzené napravy je dan zejména zlepSenim
jizdnich vlastnosti vozu. Dale bylo mozné vyuzitim vypocti prizpusobit konstrukei
napravy prostorovym moznostem ramu a upresnit rozmeéry jednotlivych dild. To
umoznilo zkraceni doby na zhotoveni napravy a zlevnit vyrobu. Funkéni vzorek byl
vyroben, testovén a je vyuZivan firmou Robert Senkyi — Motorsport, Jihlavska 2A, 664
41 Troubsko u Brna.

Vyuziti mimo autorsky kolektiv
Robert Senkyt — Motorsport, Jihlavska 2A, 664 41 Troubsko u Brna
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Mistnost
A1/626
Prohlaseni

Prohlasuji, ze popsany vysledek napliiuje definici uvedenou v Metodice hodnoceni
vysledku vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci pro rok 2011, a Ze jsem si
védom dutsledku plynoucich z poruseni § 14 zdkona ¢. 130/2002 Sb. (ve znéni
platném od 1. cervence 2009). Prohlasuji rovnéz, Ze na pozadani predlozim
technickou dokumentaci vysledku.

Ing. Petr Portes, Ph.D.

Priloha

V priloze jsou schémata napravy a priklad jedné z mnoha pocitanych charakteristik.
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Obrazek 2 Schéma napravy
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Obrazek 3 Priklad vypoc¢tené charakteristiky — zména sbihavosti se zdvihem kola



