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Urceni programu

Program MBDATA slouZi k pokrocilé analyze dat ziskanych z méfeni jedouciho vozidla. K tomu je jako
zasadni soucdst vyuzivan i integrovany multi-body systém, ktery umoznuje pomoci virtualniho
dynamického modelu dopocitat i takové veliciny, které neni mozné nebo praktické méfrit realné.

Hlavni funkce

Program obsahuje velké mnozZstvi riznorodych funkci uréenych obecné pro zefektivnéni procesu analyzy
dat. Funkce pokryvaji vSechny zasadni oblasti od preprocessingu surovych dat, pres rizné filtrace,
korekce, obecné matematické funkce az po mnoho typul kvalitnich vizualizaci ¢i praci s poznamkami a
reporty.

Interaktivni analytické nastroje

Data jsou v programu MBDATA prezentovana v podobé kanald, které je mozno rlizné pojmenovavat, tridit
do skupin, nastavovat jim rliznorodé parametry ¢i pridavat komentare. Kandly je pak mozZno zobrazovat

v mnoha typech grafl, nebo v analytickych nastrojich, které v redlném Case pocitaji a zobrazuiji filtrované
priabéhy, statistické veliciny, frekvencni spektra a dalsi uZiteéné funkce. Veskeré tyto operace jsou
propojeny pres funkci datového kurzoru a vybéru aktivni oblasti.
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Obr. 1: Soustava interaktivnich grafi propojenych ¢asovym vybérem
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Sprava udalosti a vytvareni reportd

Zasadni schopnost programu tvori dokumentaéni funkce. Vyznaéné oblasti v datech je moZzno oznacovat
prostiednictvim bodovych ¢i intervalovych udalosti, nebo napfriklad i jako mista vztazena ke konkrétni
poloze na trati. Do téchto udalosti je pak mozno dopisovat vlastni komentare, nebo v nich ukladat odkazy
na libovolné grafy, které je pak moZno rychle zobrazit a tim vyrazné posilit informacni hodnotu.

Udalosti je moZno pouZit i v mnoha dalSich ndstrojich, kde slouZi napfiklad jako definice oblasti uréenych
ke zpracovani. Také je mozné z vybrané skupiny udalosti vytvorit souvisly report, ktery maze slouzit jako
kostra pro pfipravu zavérecné zpravy nebo Zivé prezentace.
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Obr. 2: Zndzornéni uddlosti a editace jejich parametri

Informace uloZené v udalostech ¢i kanalech je mozno vyhledavat jak v ramci aktualniho projektu, tak i
mezi viemi projekty ve vybrané sloZce.

Integrovany multi-body systém

Unikatni vlastnosti programu MBDATA je schopnost kombinovat mérena data s daty dopocitanymi
pomoci integrovaného multi-body modelu vozidla, ktery je ve formé DLL knihovny a s hlavni ¢asti
programu komunikuje prostfednictvim aplikacniho rozhrani. Model mze byt velmi detailni a tim vérné
kopirovat konstrukéni feseni daného vozidla.
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Obr. 3: Ukdzka multi-body modelu ndpravy vozidla
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Toto propojeni pak umozriuje na zakladé vstupl tvorenych daty (obvykle napfiklad vystupy z inercidlni
jednotky, GPS kanaly, polohy a rychlosti nékterych ¢asti vozidla) ziskanymi méfenim béhem redlné jizdy
vozidla dopocitat kompletni dynamicky stav modelovaného vozidla. Diky tomu je pak mozno ziskat a
analyzovat veliciny, které by nebylo mozné v praxi vibec zméfit (jako napriklad kontaktni sily mezi
vozovkou a pneumatikou vozidla), pripadné i nékteré charakteristiky, pro které by jinak bylo tfeba zajistit
nakladné laboratorni testy (jako naptiklad charakteristiky tlumica ¢i priblizné parametry model(
pneumatik).

Obr. 4: Zndzornéni trecich elips a vektort rychlosti a sil v kontaktnich mistech pneumatik s vozovkou
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Technické pozadavky

K provozu aplikace je potfeba softwarovy balik MATLAB 2017b ¢i novéjsi a od toho jsou odvozeny i
potfebné hardwarové pozadavky (viz https://www.mathworks.com/support/requirements/matlab-

system-requirements.html).

Vazba na projekty

Projektu ,Josef Bozek National Center of Competence for Surface Vehicles JOBNACY, s identifikacnim
¢islem ¢. TNO1000026, podporeny Technologickou agenturou Ceské republiky ve verejné soutézi
,Programu na podporu aplikovaného vyzkumu, experimentdlniho vyvoje a inovaci Narodni centra
kompetence 1“.

Licencni podminky

K vyuZiti softwaru jinym subjektem je vidy nutné nabyti licence.

Kontaktni osoby

doc. Ing. Petr Portes, Ph.D.
portes@fme.vutbr.cz

Ing. Lubor Zhanal, Ph.D.
zhanal@fme.vutbr.cz

Internetoveé stranky produktu

http://www.iae.fme.vutbr.cz/vyzkum-produkty-vav
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